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UKLAD SCALONY HYBRYDOWY CYFROWY 2-24/80
EP-51H
Generator pojedynczego impulsu do opéznien dlugich

ZASTOSOWANIE

Uklad jest przeznaczony do generacji impulséw lub opézniefi diugich. Opé6znienia diugie
obejmujag czasy od 0,1 ms do kilku lub kilkudziesigciu sekund. Tak diugie czasy, zwane czasami
technologicznymi, s potrzebne do wykonania okreslonej czynnosci w sterowanych obiektach
i urzadzeniach.

Uklad wymaga dolgczenia zewnetrznego kondensatora i ma mozliwo$é dotaczenia zewng-
trznego rezystora. Rezystor zewnetrzny zwigksza réwniez wytwarzane op6Znienie oraz umozliwia
jego regulacje.

Uktad charakteryzuje sig¢ bardzo malym czasem martwym i duza odpornoscia statyczna na zaktéce-
nia.

Cechy charakterystyczne

Wspétczynnik powielania 6
Zakres wytwarzanych op6znien
(przy czasach dluzszych pogarsza sie

dokiadno$é) od 0,1 ms do ok. 40 s*
Odporno$é statyczna na zaklécenia na poziomie
niskim (L) 45 V

Rys. 123. Schemat logiczny

* Uklad moze generowaé op6Znienia diuzsze, na przyklad rzedu kilku minut. W tych wypadkach pogarsza sie
bilno&é czasu wy S5nian:
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Rys. 124, Schamat ideowy

ZASADA DZIALANIA

W uktadzie wykorzystano wlasciwosci opdzniajace cztonu catkujagcego RC. Wejscie uktadu, bedace
dwustopniowym wzmacniaczem tranzystorowym, zapewnia mozliwo$¢ sterowania ukladu
normalnymi sygnatami logicznymi przy dostatecznie duzej odpornoéci statycznej na zakt6cenia.
Jednocze$nie dzieki duzemu wzmocnieniu tego wzmacniacza kondensator w cztonie op6znia-
jacym RC jest roztadowywany duzym pradem z matq stalg czasu, ktéra decyduje o matym czasie
martwym uktadu. Roztadowanie kondensatora nastgpuje wigc podczas trwania na wejsciu
uktadu impulsu wyzwalajacego, ktéry wysteruje wzmacniacz wejéciowy, umozliwiajagc sprowa-
dzenie napiecia na kondensatorze do stanu bliskiego zeru. Stan ten powoduje réwniez, ze na
wyjéciu uktadu wysoki poziom napigcia zmienia si¢ na niski. Po zakoriczeniu impulsu wyzwa-
lajagcego dwustopniowy wzmacniacz wejsciowy przestaje byé wysterowany i nie wymusza
niskiego napigcia na kondensatorze. Kondensator zaczyna by¢ tadowany ze statg czasu Ry’ Cy do
napigcia okreslonego dioda Zenera. Po pewnym czasie, bgdacym czasem opdznienia uktadu t,,
gdy napiecie na kondensatorze osiggnie odpowiednig warto$¢, zostanie zmieniony stan obwodu
wyjsciowego ukiadu.
Obwdd ten, sktadajacy sig z trzech tranzystoréw i diody Zenera, jest dyskryminatorem napigcia
tadowania kondensatora opdzniajacego. Zadaniem jego jest wlasciwe uformowanie sygnatu
wyjsciowego pod wzgledem ksztattu oraz zapewnienie odpowiedniej obcigzalnosci uktadu.
Czas generowanego opOzZnienia uktadu wynosi

to = 0,59 (105+R,)" Cx
przy czasie martwym

tm > 0,005 ¢,

Rozrzut czasu t, w poszczegblnych egzemplarzach, ze wzgledu na powtarzalno$é wykonania,
wynosi <10%. Przy czasach bardzo dlugich na stabilno$¢ czasu op6znienia decydujacy wptyw
majq parametry zastosowanych kondensatoréw.
Uwaga. Elementy Ry, Cx powinny by¢ umieszczane tak, aby dtugo$é doprowadzen do uktadu
EP-51H nie przekraczata kilku centymetréw.
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Zalgezenie.
napiecia Ece
Rys. 125.
SZCZEGGLOWE DANE TECHNICZNE
Tabela 25
Parametr i Symbal } Wartesé | War}mki
| H i pomiaru
Wspétczynnik obcigzalnosci weiscia ‘ Fin i 1
SR — e i — 717 - - H — —
) o | For |
Wspblczynnik powielania | e -
! Fou { ‘
Prad pobierany przez wejscie | /1H | typ. \ 0,35 mA
Napigcie sygnatu H minimalne U Un min | typ. TV Eco =24 V
Napigcie sygnatu L maksymalne ! UL max | maks. 1 03 Vv |
[ S SRS B AN I - S
LUy 1 145 v Y
Odpornoé¢ statyczna na zaktécenia —— - typ. — E_“c 4 V
! Uzy } ‘ 8 Vv 7amb =+25°C
- | S ‘f e - —
| ~ ©5 us
Czas martwy ukladu Ctm | 0005 | tr<=s s
i | to 1 t; 26 ys
- R I_ . i I —
Czas narastania napigcia na wyjsciu \ t, ' typ. ~0,01 t,|
— | . _ SR P e —
I |
&R i |
Wartoé¢ rezystora zewnetrznego 'R, | maks 500 KO |
maksymalna | | i |
e — . |- e e | - 1““"—‘"*" B
Prad po-blerainy ze Zrodia vasilania | lee | maks. 15 mA | Ecc =24 V
(w stanie nieustalonym) | ' |
Moc strat $rednia f P, | 200 mW! Ecc =24V
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Rys. 126. Stabilnosé 6fnienia ukladu w zaleinoéci od Y ie oraz
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Rys. 127. Ukiad testujgcy
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